UNIVERSIDAD POLITECNICA bE LAZARO CARDENAS, MICH.

ESTANCIAS
ESTADIAS
SERVICIO SOCIAL
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Objetivo:

Lograr que el alumno ponga en practica los
conocimientos teorico-practicos-valorativos
adquiridos a lo largo de su formacion
curricular.



PROCESO PARA ACREDITAR ESTANCIAS Y ESTADIAS

La expide Vinculacién

La expide Vinculacién

3. Carta de Aceptacion

4. Formato de asignacion
de asesor

Lo expide Vinculacién

6. Reporte

7. Carta de Liberacion

Lo expide el asesor

9. Formato de
Autoevaluacion

10. Formato de
Evaluacion



1ERA. ESTANCIR

120 Horas

Se realiza en el 5to. Cuatrimestre
(No debe haber materias reprobadas al realizar cada estancia o estadia)




COMPETENCiAS DEL PRIMER CiCLO DE FORMACioN
CARRERA DE ING. MECATRONICA

Gestionar el mantenimiento a sistemas mecatrénicos y robdticos mediante herramientas administrativas, técnicas
de diagndstico y prediccion de fallas, asi como procedimientos de mantenimiento especializado para reducir el
tiempo paro, incrementar la disponibilidad del equipo y contribuir a la rentabilidad de la organizacion.

Mantener equipos mecatronicos y robdticos con base en un plan de mantenimiento y mediante técnicas vy
procedimientos de mantenimiento establecidos bajo el marco normativo y de seguridad para disminuir el tiempo
de paro del equipo e incrementar su vida util.

Formular estrategias de prevencién de fallas en maquinaria y equipos mecatrdnicos y robdticos
mediante técnicas de analisis de causa y efecto de falla, monitoreo de parametros de
funcionamiento para proponer correcciones e incrementar la disponibilidad del
equipo.



20A. ESTANGIA

120 Horas

Se realiza en el 8vo. Cuatrimestre




COMPETENCiAS DEL SEGUNDO CiCLO DE FORMACioN

 Desarrollar soluciones de automatizacion de procesos productivos y servicios mediante |a
incorporacion sinérgica de elementos mecanicos, eléctricos, electronicos, control y sistemas robdticos
para mejorar la productividad y calidad del proceso y producto.

* Planear automatizacion de procesos mediante el diagndstico de las necesidades de automatizacion
para estructurar la propuesta de ejecucion del proyecto.

e Automatizar procesos de produccion o servicios con base en un proyecto de automatizacion mediante
la programacion, implementacion e integracion de sistemas mecatronicos, robdticos y elementos de
automatizacion e interfaces para su optimizacion y contribuir a la seguridad, calidad y productividad
de la organizacion.



SERVICIO

SOCIAL
480 HORAS




PROCESO PARA LA LIBERACION DE SERVICIO SOCIAL

* MOMENTO: Se debera realizar entre el tercer cuatrimestre y hasta el décimo
cuatrimestre; pues tendra que estar cubierto antes de la Estadia.

» Se dara a conocer convocatoria de las areas dentro de la Universidad en las que se
solicitan realizar servicio social, siendo esta la primera opcién, y como segunda alguna
institucion publica.

» Se solicita en el Departamento de Vinculacion Carta de presentacion, haciendo llegar
con anterioridad el formato de Ficha de datos.

« REQUISITOS PARA ACREDITACION: Elaborar un proyecto de desarrollo de actividades
a través de dos informes bimestrales de manera digital en pdf al correo de
vinculacion@uplc.edu.mx y al correo del asesor con quien esté realizando el SS. Al
finalizar el Servicio Social se entrega un reporte global de manera impresa y digital y

carta de liberacion por parte de su asesor.



mailto:vinculación@uplc.edu.mx

ESTADIA
500 HORAS

Se realiza en el 11avo. Cuatrimestre



COMPETENCiAS DEL TERCER CiCLO DE FORMACioN

Disefar sistemas mecatronicos y robodticos con base en los requerimientos del proceso y la deteccion
de areas de oportunidad mediante metodologias, herramientas de disefio, simulacion y manufactura
para brindar soluciones tecnoldgicas innovadoras a las necesidades de los procesos productivos y
servicios.

Formular disefios de sistemas mecatronicos y robdticos con base en los requerimientos del proceso,
herramientas de disefio y simulacion para atender una problematica o area de oportunidad de
procesos industriales y servicios.

Evaluar factibilidad técnica de disefios de sistemas mecatrénicos y roboticos mediante prototipos y
pruebas considerando la normatividad aplicable para su aprobacion y desarrollo.
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